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LOCALIZATION

­ Phase Difference 位相
­ Intensity Difference　強度
­ HRTF



   



   



   



   

THE ARTIFICIAL EARS: (マイクロホン)



   

Frequency response
Dynamic Response
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Condenser microphones have a flatter 
frequency response than dynamics

Condenser microphones 



   

Advantages: 

Best overall frequency 
response makes this the 
microphone of choice for 
many recording 
applications.

Disadvantages: 

Expensive

May pop and crack when 
close miked

Requires a battery or 
external power supply to 
bias the plates.



   

Dynamic  microphones (Electromagnetic Microphones) 

Dynamics do not usually have the 
same flat frequency response as 
condensers. Instead they tend to 
have tailored frequency responses 
for particular applications.

However they have a good 
Dynamic response.
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Detector 検出

Glass, mirror 窓の表面、ガラスなど

Source 光源

Sound Signal
音の信号

窓に反射するときに音の強度によっ
て反射角度は少し変更します。角度変
更によって、検出に得られた光の信
号は同じように 更します。変



   

LASER  microphone (Spy Microphone) 
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